
KAMYONA MONTE VİNÇLER
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Çapraz  kontrol (uzakta kumandalı sistemde bulunmaz)
Ilave ekipman aktivasyonu (1)
Halat sarma vinç
Mekanik teleskopib uzatma
Salınımlı destek ayaklar
Yag sogutucu
Kulede operatör koltugu
Ekstra uzatılabilir destek ayaklar
Süper-eksta uzatılabilir destek ayaklar
Kapalı operatör kabini
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- Yük kısıtlama ekipmanı
- Altıgen bom kesitleri
- Bagımsız çalışan teleskopik silindirler
- Flanşlı valfler
- Montaj kiti
- EN-12999-DIN15018  e uygun üretim
- B3 klasmanında dayanım testleri
- Yag tankı
- Sabit destek ayak silindirleri
- Mekanik dönüş sınırlandırıcı (CE)
- İki noktadan kontrol (Uzaktan kumanda da iptal)
- Elle açılan destek ayakları
- Denge kontrol kiti (CE)
- Ayarlanabilir destek ayak pabucu

Basınç Dengeleyici Kontrol Valfi
Sadece

Çok fonksiyonlu uzaktan
kumanda

Frekans karışmasını
engelleme sistemi

Kamyon çevresinde 
hareket serbestliği

Özel rejeneratif valf, teleskopik bomların uzaması sırasında hidrolik
yağını yeniden kulanarak vincin güvenli çalışmasından ödün vermeden
inanılmaz hızlı çalışma sağlar.

Kamyona monte vinçler

Uzatma hızı karşılaştırma

(Ekstra Uzatma Hızı)

Denge Kontrol Sistemleri

TCU, dengeleyici kirişlerin pozisyonlarını
kontrol eder ve iki olası pozisyonu izler:
destek ayaklar tamamen açık, destek
ayaklar tamamen açık değil. Destek
ayakların ve dengeleyicilerin pozisyonlarına
bağlı olarak, vincin kaldırma kapasitesi,
kurulumcu tarafından yapılan ayara göre değişir. Bu, 
operatörün destek ayaklar tamamen veya kısmen içeri 
çekilmiş olsalar bile denge sorunları yaşamadan vinci 
kullanmasına olanak tanır.

TCU, dengeleyicilerin pozsiyonlarını kontrol
eder ve çalışma alanını 4 dönüş sektörüne
ayırır: kabin üstü, sağ taraf, sol taraf ve
aracın arkası. Destek ayaklarının ve denge-
leyicilerin pozisyonuna bağlı olarak vincin
kaldırma kapasitesi, kurulumcu tarafından
yapılan ayarlara göre değişir. Bu, operatörün destek 
ayaklar kısmen veya tamamen geri çekilmiş olsalar bile 
denge sorunları yaşamadan vinci kullanmasına olanak 
tanır.

HPES (Oransal Kodlayıcı Sensör)
HPES destek ayakların 3 konumunu
algılar: tam açık, yarı uzatılmış, tam
kapalı.

HRCS (Dönüş Kontrol Sensörü) 4 dönüş
sektörünü tanır: kabin üstü, sağ taraf, sol
taraf ve aracın arka tarafı.

Şemalarda yer alan yüzdeler sadece örnek olarak verilmiş olup, vincin gerçek kaldırma kapasiteleriyle hiçbir 
ilgisi yoktur. Vincin gerçek kaldırma kapasitesi kamyonun dengesine bağlı olarak değişkenlik gösterir.

CAN-BUS radyo kontrolü, operatörün dengeleyicilerin pozisyonlarını ve
vincin yükleme koşullarını bilmesini sağlar.

Dönüş Kontrol Sensörü, vincin dönüş pozisyonunu sürekli 
olarak kontrole eder ve kirişlerin ve dengeleyicilerin 
pozisyonuna bağlı olarak vincin kaldırma kapasitesi 
sınırlar.

Elle uzatılan destek ayaklarında H2XL sistemi sadece tamamen 
açık veya tamamen kapalı destek ayak pozisyonlarını tanır.


